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注意事项

1.选手要在抽签的工位上进行比赛，按要求在任务书封面上填写好

赛位号。选手务必在比赛开始前，认真阅读各比赛任务的重要提示。

2.选手在比赛开始前，认真对照工具清单检查工位设备，确认后开始

比赛；选手完成任务后的工具、仪器和物料，现场由裁判统一收回。

3.比赛所需要的资料及软件都以电子版的形式保存在工位计算

机的指定位置 D:\\ 。

4.赛题中要求的备份文件和保存在电脑中的文件，选手须在计算

机指定文件夹 D:\\中命名对应文件夹，根文件夹的命名原则为：

UAV-场次号-选手号。

5.裁判评分节点在赛题中有明确提示，需要裁判验收的各项任务，

选手完成相应的任务后请示意裁判进行评判，裁判在各评分节点仅

验收评判 1 次。请选手根据赛题说明，确认完成后再提请裁判验收。

6.比赛过程中，若发生危及设备或人身安全事故，裁判有权立即停

止比赛，情节严重的将取消其参赛资格。

7.选手参加本模块比赛严禁携带任何通讯、存储设备及技术资料，

如有发现将取消竞赛资格。需要佩戴防护头盔、穿着工作服，携带必

需的文具、证件方可进行比赛。如果选手未按照要求着装和佩戴防护

用品，则本模块不可参赛，成绩记为零分，并且不得重赛。



竞赛任务

模拟任务：某地区受某台风影响遭遇持续强降雨袭击，引发洪涝

和地质灾害。灾情就是命令！某无人机救援小组接到紧急救援任务，

无人机驾驶员需驾驶无人机前往救援坐标位置所在的受灾区域进行

环境勘察、信息采集；并找到紧急救援点，通过智能传感器反馈的数

据信息和物流载荷模块，完成救援物资的定点投放。

无人机驾驶员需要根据任务环境条件，选择适合的无人机物流模

块、航拍模块、智能传感器模块，进行无人机载荷系统的安装测试、

整机调测、任务规划，并模拟无人机超视距驾驶技术，完成数据采集、

手动精准投放等任务。

本次实操竞赛以操作技能为主，仪器仪表使用及安全文明生产在

实际操作比赛过程中进行考查，不再单独命题。



模块一：无人机及任务载荷系统的的选型、安装与调测

竞赛时间：110 分钟

任务 1-1：载荷系统的选型与安装

竞赛任务要求：

根据任务要求完成载荷系统：物流模块、航拍模块、智能传

感器模块的选型与安装。选手需要在提供的物料清单中，自行遴

选组件进行组装。

1.各任务载荷系统模块的选型一次性核对并选取正确、完整，

如比赛过程中出现反复进入零件库的情况，则按次数扣除分数。

2.使用大赛提供的工装、工具完成无人机任务载荷系统的装配。

要求装配位置正确，工具使用规范。

选手完成任务后，举手示意裁判进行评判！

任务 1-2：载荷系统的功能测试

竞赛任务要求：

使用数据线连接无人机与电脑，通过电脑中的调试软件，分别对

无人机任务载荷系统的物流模块、航拍模块、智能传感器模块进行功

能测试，并填写测试报告。

1.物流模块：通过地面站软件进行物流模块通道设置，使遥控器



具备通过拨杆控制无人机抛投的功能。设置完毕后，进行功能测试并

将设置测试结果填写于工位电脑的测试报告内（如表 1所示）。

表 1 无人机物流模块通道设置测试报告

序号 控制目标 遥控器通道

1
填写说明：对应任务书指

明的控制对象

填写说明：选填遥控器通道对应

的英文字母即可（如图 1所示）

图 1 遥控器通道示意图

2.航拍模块：通过地面站软件进行航拍模块通道设置，使遥控器

具备通过拨杆控制无人机拍照以及图像数据传输的功能。设置完毕后，



进行功能测试并将设置测试结果填写于工位电脑的测试报告内（如表

2所示）。

表 2 无人机航拍模块通道设置测试报告

序号 控制目标 遥控器通道

1
填写说明：对应任务书

指明的控制对象

填写说明：选填遥控器通道对应

的英文字母即可（如图 2所示）

图 2 遥控器通道示意图

设置完成对工位内地面标识进行四点定位拍摄（顺时针），并填

写测试报告（如表 3所示）。



表 3 无人机航拍模块功能测试报告

序号 拍摄角度 拍摄图片

1 机头朝前与箭头夹角 0度 填写说明：黏贴所拍照片

2 机头朝前与箭头夹角 90度 填写说明：黏贴所拍照片

3 机头朝前与箭头夹角 180 度 填写说明：黏贴所拍照片

4 机头朝前与箭头夹角 270 度 填写说明：黏贴所拍照片

3.智能传感器模块：通过调参软件进行智能传感器模块方位参数

设置，使其符合任务要求；找到并打开传感器回传数据显示界面，实

现动态数据可视化。再通过工位电脑中的上位机软件对智能传感器的

位置参数进行设定，并进行烧录，实现数据采集功能。

对工位内两处已知测量目标进行系统测量验证，得出综合修正值，

消除因传感器安装位置不同而造成的系统误差。将修正值填写在测距

记录表内（如表 4所示）。

表 4 无人机智能传感器模块测试报告



序号 目标 1 目标 2

传感器测量值

截图

填写说明：黏贴可视化

窗口截图

填写说明：黏贴可视化

窗口截图

目标点实际测

量值

传感器 1：命题给定

传感器 2：命题给定

传感器 1：命题给定

传感器 2：命题给定

修正值
传感器 1：

传感器 2：

传感器 1：

传感器 2：

最终修正值
修正值(传感器 1)：计算两次结果的平均值

修正值(传感器 2)：计算两次结果的平均值

注：修正值（投放点坐标）=实际测量值-传感器读数。

任务 1-3：无人机整机性能及参数调测

竞赛任务要求：

飞行控制与导航系统的调试：要求完成以下调试内容，结果截图

分别复制到调测报告（如表 5所示）对应项目内。其中，第 6、7、

11 项还须进行现场演示。

1.连接无人机飞行控制器（简称“飞控”）与计算机，实现飞控

与地面站软件的通讯；

2.选择机架类型；

3.校准加速度传感器；

4.校准水平传感器；

5.校准罗盘传感器；



6.校准遥控器，确定各拨杆通道用途；

7.校准电调；

8.设置电池监测；

9.设置飞行模式仅为姿态或定高；

注：选手需将地面站飞行模式选项全部统一为一种类型。

10.设置电机紧急停止开关

11.消除所有报错信息、关闭飞机自检、可以使用遥控器解锁飞

控。

选手完成任务后，举手示意裁判进行评判！

表 5 无人机整机性能机参数调测报告

步骤

序号
调试项目 调试结果界面截图

1 飞控连接地面站软件

2 选择机架类型



3 加速度校准

4 水平校准

5 磁罗盘校准

6 遥控器校准

7 飞行模式

8 电调校准



9 电池监测设置

10 紧急开关通道设置

任务 1-4：无人机模拟飞行测试

竞赛任务要求：

连接无人机遥控器与工位电脑，进入模拟飞行应用训练主界面，

按照任务书的要求设置场景和模式，完成以下模拟飞行任务测试：

1. 设备连接、仿真考核环境部署：

1) 视角选择：□FPV（起评分 100%） □跟随（起评分 60%）

2) 遥控校准：横滚、升降、油门、方向

3) 任务模式：考试模式

4) 评分标准：最小范围

5) 飞行模式：□姿态（起评分 100%） □定高（起评分 60%）

注：姿态模式设定-键盘数字 1、定高模式设定-键盘数字 2

2. 无人机 360 度自旋。

3. 无人机八字飞行。



此任务评判采用现场演示的方式。选手举手示意裁判进行评

判，裁判根据系统设置提示界面及系统评分界面的结果进行评判。

评判结束后，系统评分（采纳成绩）的界面需要截图保存至测试

报告内（如图 4所示）。

图 4 模拟飞行成绩图
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